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共具备60段程序。可设定为1组60段，也可以6组10段。可选择多种启动方式、跳段运行。将SV_M设定为F_SV可转变成定值控制
全量程自适应人工智能控制（AI控制算法）

程序具备上电保护。当程序执行时，突然断电，再上电，程序会从断电的那段程序重新开始运行。如要更改，进入LEVEL4高
阶应用层，把PV_M改成1。

(A)MG900

MG907 68 68 80 80 72 72

④



Ni120 -270-300.0℃/0-572℉ 绝对值高报警，报警自锁17

AL1、AL2、AL3模式说明

AL2

OUT2

MG907/MG904视窗

AT

COM
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报警自锁，

所有报警模式，都可设定报警持续时间ALT1、2、3
(报警模式17除外）

Run=0,所有报警无效
程序结束，除报警模式11、12、13、17外，所有报警无效
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2、MG907接线图

3、MG904接线图

4



数值

数值数值 数值

按    键一次至TMO1选项 按    键一次至OUO1选项

按    键数次至AL1选项

按    键数次至SV01选项

本机具备1组60段或6组10段,通过LEVEL0层的PTN参数选择

需要使用多少段程序,就将LEVEL0层的END参数设定多少

同时按    +  键5秒,进入LEVEL2

同时按    +  键5秒,进入LEVEL2

在AL1选项下先按  键一下 

按    键两次至RUN参数

设定好SV值 设定AT为1，确定
AT

AT

SV01

主界面

等待AT自动结束（AT灯灭）

AT

五 程序控制启动（2种方式）

六

一、RUN修改 二、在RUN=2的情况下
0   1：程序就会启动 ①、同时按    和    键，程序也会启动 ②、外接点启动/关闭
1   0：程序就会关闭 在同时按    和    键，程序就会关闭
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5秒5秒

5秒

5秒

高阶应用层 输入参数层PID层

PID层

LCK=XXXX（工程师专用）

OUTL

RAMP

SOAK

P1

I1

D1

HYS1

CYT1

2

YES/NO

1-6

PTN

END

SEG

TIMR

SV01

TM01

00.00

00.00

0-3600

0-3600

00.00

输出上限

YES：自整定
NO：自整定

SV斜率设定
设定数值为1分钟升温多少数值

恒温计时功能（小时.分钟）
设定数值为时间，恒温时间到
就关闭输出，仪表进入待机状态
按上键再次启动

ON/OFF控制输出回差
P1=0出现

控制输出周期
0：mA
1：SSR
其他：Relay（秒）

XXXX时:按SET+左键，同时按5秒
进入高阶应用层

执行曲线段号
PSUM=1，执行1号曲线最大60段
PSUM=2，可选择1-6组各10段程序

设定曲线终止歩号。
例如整个工艺曲线只需要5段，那么设定5即可，
后面的段设定隐藏

显示程序当前执行的是第几段程序

显示程序当前段剩余时间

时间单位参考TM_U设定，出厂（时.分）

a，按  键启动程序;按   键程序暂停;
   按   +   键，程序跳步；
   按   +   键，程序复位。
b，进入参数流程按   键前翻,按   键后翻

层 用户一般

（           ）

测量值

设定值

报警1设定

报警2设定

报警3设定

关闭

关闭

（参考案例2说明）

（参考案例1说明）



PV量程上限

PV量程下限

第1组报警模式选择

第1组报警迟滞（回差）设定

第2组报警迟滞（回差）设定

第3组报警迟滞（回差）设定

第2组报警模式选择

第3组报警模式选择

0-17

0-17

0-17

输入参数层 高阶应用层

INP1

LSPL

ALD1

ALD2

ALD3

WAIT

BITS

IDNO

BAUD

PVOS

SOFT

OUD

I_OL

DLY

AO_M

AO_L

AO_H

MEM

CF

SV_M

PSUM

TM_U

PV_M

SSV1

RPT1

PVS1

P_ST

0-100

N82-E81

0-250

9600

±200

0-99

HEAT

0-100

0-30

0-6

LSP-USP

LSP-USP

EEP

C/F

P_SV

1-2

HM/MS

0-1

LSP-USP

1-9999

ON/OFF

RST/RUN

USPL

程序温度等待值
0：时间优先
X：温度优先

通讯格式选择
N81：无校验，8数据位，1停止位

E81：偶校验
O81：奇校验

N82：无校验，8数据位，2停止位
，8数据位，1停止位
，8数据位，1停止位

通讯栈号

通讯波特率
2400--153K

PV测量值补正
-200--200

主输入滤波常数
0-99

控制输出1输出特性
HEAT：加热
COOL：冷却

按2下

按2下

输出下限设定

输出缓启动

模拟传送输出种类
0：无
1：PV 4-20MA传送
2：PV 20-4MA传送
3：SV 4-20MA传送
4：SV 20-4MA传送
5：MV 4-20MA传送
6：MV 20-4MA传送

传送量程下限

传送量程上限

通讯数据是否储存到记忆体
EEP：保存
R_RP：SV不保存

温度单位
℃：摄氏度
 F：华氏度

SV控制模式
F_SV：定值控制
P_SV：程序控制

程序曲线数目选择
1：1组60段
2：6组各10段

时间单位选择
HM：小时.分钟
MS：分钟.秒

程序断电保护
0：无
1：重新上电程序从断电段开始运行

程序曲线1运行起始SV值

程序曲线1重复执行次数

程序曲线1 PV启动
OFF：从0启动
ON：PV值开始启动

上电程序自动运行设置
RST:上电复位，程序停止，需重新启动
RUN:上电程序直接运行

SSV2程序曲线2运行起始值，往下参数同上

LEVEL3

五、

升温段时 PV＞(SV-X)
{降温段时 PV＜(SV+X)

（参考案例6说明）



按SET键，找到 RAMP 设置升温速度℃/分       在按SET键找到 SOAK 参数，设定恒温时间（例如要设定斜率10℃/分，恒温

100分钟。把 RAMP 设定10，SOAK 设定100即可      设置完毕，SV会从当前PV值按斜率10℃/分钟，直至到达设定的SV值，然后保温100分钟。

当SV_M=F_SV时，可作为定值控制器使用

SV_M、PSUM、TM_U、SSV1、RPT1、PVS1、P_ST、PTN、END、SV01、TM01、OU01

SV_M P_ST

PSUM PTN

TM_U

END

SV01

TM01

OU01

SSV1

PRT1

PVS1

=P_SV 程序控制 =RST 上电复位，需重新启动

=1 1组60段

=HM 小时.分钟
程序终止歩号

第一段程序SV设定值

第一段程序时间设定

第一段程序输出限制

=MS 分钟.秒

程序曲线段1，运行起始SV值

程序曲线段1，重复执行次数

程序曲线段1，PV启动
OFF：从0启动
ON：从PV值启动

=F_SV 定值控制 =RUN 上电程序直接运行

=2 6组各10段
程序执行曲线组号



主控输出外的传送输出

传送输出共有6类,PV、SV、MV正反传送。
1，PV、SV传送多用于监控显示，也可用于主从控制。

1，同时按SET+   键5秒，进入LEVEL2层

2，找到PVOS参数

3，显示温度比实际温度高，PVOS设定负数
显示温度比实际温度低，PVOS设定正数

PVOS可以设定±200

WAIT在程序控制升温段运行的应用

置WAIT等待区后，斜率升温的PV值必须在（SV恒温值-PV）  WAIT值时，恒温段运行时钟才允许启动，从而保证恒温段执行时间的准确性。

2，MV传送，则相当于增加一个主控输出。

如隧道窑多台仪表一起控制，但一台台设定SV太过麻烦。

如一路主控，无法带动多台负载。

这时使用SV传送，即可达到设定一台SV，其他仪表同时设定的效果。

这时使用MV传送，即可多出一路主控，带动双倍的负载。
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